FORER BABER KR 2 B HIRIE S ER

% %% SWCB-104-119
PEHEEDEERE R AP
PRI RERELG G AP g
T SR RE = IR 'rsyfi;stp ISR - e ik
(A4F2Z P 322 RAFRFE L L TEALSFILEY)

&

A E PP KRR PR T ER AR R TR ¢ G4

AT R S SRR PR T A ARG R RIS A
RFRBEHT AR 2 ARSI - 392 2T R4FHE

I
g

104231 B %aprp 557 200 32 8% RO & 4284 -
Eie~maPgh »8 97 PRI K27T-29P 5 SEHFFRL @
2 ME R o KRS ARE T AR GBI R
> % % 5.3mm/hr ~ 6.0mm/hr o B FUE Y SRR T AL R B R
VR s B FERR K F 0 A B 5 2.9 mm/hr ~ 3.3 mm/hr

-~

A2t d UAV &up] ~ 2 250 8 ~ %55 |20 8+ (104 2 5 2 )H},
(o XA A B A P (5(L04 E 9 1 ) A ¥ - = UAV Sup] ~ # 25

% W%ra BB R 104 £ 10 7 H 7 o 2 A4 d UAV Sup] ™
fez. DSM 2t o (8 Hp iZ ke 10 ~ w0 {8 o P BV ¥~ I S0 | R

W MR TG SRS A e N
TR R A LR RER B BUEA B R AP

- ok



HOeL > PEER L1032 ok ER A RET BRSNS 2055
~T76.07mm - 4o f3t F T pEFRARIC Bk Tl 0 v KR ek Tl
i %% 0.020~0.032 - #x * @ A £ {7 i\ﬂ (UAV) £ 4p 4% 062 > = 2 >
A B 8cm 247 R & 5P~ < 0] 5 0.5mx0.5m 2. DSM -

(2 )t 0t e 4 B A 4

oKk Area0l(% 01~02 BL#7d )& & AL g vk ¥ v b A
Ao Hippphggit g e T o ol mgit € 5-01 21 5 Area02( %
02~03 BLETG )R 12 7Af 5 A H b M gL B8 T2 p b gt
54013 2 ¢ o k¥re BB E 0 H 258G (B KT )b A S A

L R B T

NS

HAAEFIVE 5-5.00 23 o R o A E Y

-

"=

PER e L D AGK T - WA AR KRB -
oo~ R
(-)Ha=>*%

FASUET RIFPED P SARI FHRMILL 25 500 2 © Atk

e

>
ey

g LB i E R 1207422 o PRI $re 2365 o £ 2
W ET G A4 L 0P B2 B E 0 BLT Bage s g % 17.22~174.40mm -
fo kk ol 0 0.022~0.043 o 1 4§ (7§ & (UAV) st & 444 17.65 <

> o8& %] 15em 247 B L SR o < ) 5 0.5mx0.5mz. DSM -
(PR LR FRa S W RO 51

S BLA R IERE R R ARE F at—0.2 2 T P A
Bzt g 0.130K/E 2 k) - i Areal7(% 14~17 % ¥%rm )%
Areall(® 19~205L%7a )b k] 5 A el Rl2 LR 2 Byt R G A o



(F 2 4f) 85 1R 51404 2% 2% R BN R (545
BLZ o % 25 8T h A Y AT Z B A o MR ko i
P-p SRR SR AHT T FET] 0 ERT| S AR o

A3 AHLE N SR FRT I L 09 T SR - HAT
42 #amE TLIL > 3 % 17 5L%75 5 500 2 = (7TK+500) et A
g P DSMz* 5+ 4 28 5 303223 =3 2% o 4 ynd A (S &

\

FRDSM 5 274 28 £ 5 2155572 = 2 o % o
=~ ZFREAR

1, 222 F B -kBERT R 22% 0 kt UAV #upl 4 % DSM
2 @RETR PIEPEER 0 2T B o ZRA KL UAV S| B8
PHREFFAEED AT E B UndeT R EHA N B
RIES 5 B8 S8 &2 v ek BRRIE S 54 -
L& AL PBEG 2R B ERER P RN R LR PR :sﬁ;ff@ \

EESTER § IR E X SRR AR o Sl SRy & I

2. T R REAIET REYD N F P EY P S
AP SR RS B AR Ria o S R BN
FAEREF R 27w PSS B R RER Ta e RiET
RERARKFR PR T R W0 Rl ¥ 2K
LI R ‘li\—"@w]l:’/ Kz L oRrT o

o

B ie: A L AUR  BER AR 2R BTFER R R



	計畫編號
	摘要
	ABSTRACT
	目錄
	參考文獻……………………………………………………………...參-1
	附錄
	圖目錄
	表目錄
	第一章 計畫概述
	第一節 前言
	第二節 作業範圍
	一、 汶水溪
	二、頭汴坑溪

	第三節 行前準備與儀器檢校
	一、 作業前儀器與設備檢校
	(一) 定期檢校保養
	(二) 行前檢校與確認
	1. 於本計畫作業前，將重要之全測站經緯儀及水準儀送檢校，儀器校正報告書，請參見「附件一  儀器校正報告」。
	2. 於每次出勤前，確認各項儀器是否正常運作，電池、轉接線等零件與耗材應有備份。


	二、 勤前人員教育訓練


	第二章 基本資料蒐集
	第一節 氣象水文
	第二節 地質與災害
	一、 汶水溪
	二、 頭汴坑溪

	第三節 界點下游辦理之河川斷面測量成果
	一、 汶水溪
	二、 頭汴坑溪


	第三章 集水區河床質調查
	第一節 河床質調查工作流程
	第二節 河床質調查成果分析

	第四章 大斷面樁埋設施測與地形測量
	第一節 控制測量
	一、 檢測標準與作業方法
	(一) 引用之已知控制點條件
	(二) 平面檢測標準
	(三) 高程檢測標準
	(四) 作業方法

	二、 控制測量成果
	(一) 汶水溪控制檢測成果
	1. 已知點清查
	2. 平面檢測結果
	3. 高程檢測結果
	4. 加密控制點測設成果

	(二) 頭汴坑溪控制檢測成果
	1. 已知點清查
	2. 平面檢測結果
	3. 高程檢測結果
	4. 加密控制點測設成果



	第二節 斷面樁測設及斷面測量
	一、 斷面樁規畫
	一、 斷面測量成果

	第三節 地形測量
	一、 規範依據與測繪項目
	二、 測量方法與流程
	三、 測量成果
	四、 地籍圖套繪


	第五章 集水區環境情資蒐集及影像處理
	第一節 無人飛機(UAV)航測標測量
	第二節 UAV航拍作業與成果
	一、 航拍影像
	二、 動態攝影檔
	三、 數值地表模型(DSM)


	第六章 土砂生產分析與探討
	第一節 溪床土砂變化
	一、 數值地表模型(DSM)之比對說明
	二、 汶水溪溪床土砂變化
	三、 頭汴坑溪溪床土砂變化

	第二節 汛期前後橫斷面比對
	一、 汶水溪測區
	二、 頭汴坑溪測區

	第三節 航照正射影像判釋崩塌地
	一、 汶水溪測區
	二、 頭汴坑溪測區

	第四節 DSM模型與斷面測量成果比對與土砂綜合檢討
	一、 DSM模型與斷面測量成果比對
	二、 UAV航測與傳統斷面測量之優缺點及應用建議


	第七章 結論與建議
	參考文獻
	附錄
	附錄一　工作成果列表及自主檢查表
	附錄二　作業人員行前教育訓練紀錄
	附錄三　河床質調查成果紀錄
	附錄四　控制點點誌記
	附錄五　斷面樁點誌記
	附錄六　航測標點誌記
	附錄七　界點下游河川斷面圖
	附錄八　各階段審查意見綜理
	附錄九 測量儀器校正報告書




